Instrukcja uniwersalnego czterokanatowego radiowego sterownika MT-STER — C402 24V-31V zasilanie

Informacja o produkcie.

Uniwersalny sterownik radiowy czterokanatowy z wbudowanymi przekaznikami sterujgcymi. Moze by¢ zastosowany do sterowania w wielu
réznych dziedzinach. UWAGA na fragmenty zaznaczone na czerwono w tekscie instrukcji.

Stosowany gtéwnie do sterowania np.: silnikow elektrycznych, drzwi elektrycznych, okien, wind przemystowych, bram, rolet i innych
urzadzen sterowanych elektrycznie gdzie wymagany jest ten rodzaj sterownika.

Dane techniczne sterownika MT-STER-C402 24V

1) Czutosé: -105dBm;

2) Czestotliwos¢ pracy pilotow : 433,92 MHz P<10mW ;

3) Napigcie : 24V-31V stabilizowane filtrowane [+/- 5%]

4) Prad spoczynkowy : <6mA

5) Prad roboczy : <40mA (1 kanat), < 160mA (4 kanaty)

6) Prad max. stykéw przekaznika : 10A-240V AC / 10A-24V DC/12V DC
7) Temperatura pracy : -40°C-+80°C

8) Rozmiar : 72* 52* 26 mm

UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE:

Firma ,Mega-Tronik” o$wiadcza, ze sterownik MT-STER-C402 jest zgodny z dyrektywa 1999/5/WE c € " E i '

Rodzaje pracy sterownika MT-STER-402

Rodzaj pracy sterownika ustawiamy zwora. Nalezy zdjag¢ obudowe sterownika. UWAGA! Mozliwos¢ nieumysinego zwarcia !

A). CHWILOWY: Wolna pozycja 1,2,3, nie trzeba zaktada¢ zworki na piny. Nie wolno pinéw lutowac!

Sterowanie: Nacisnij przycisk pilota A, przekaznik A sterownika wtaczy sie. Zwarte styki :COM i NO. Dopdki trzymamy przycisk pilota A,
dopdty przekaznik A jest zatgczony. Zwolnij przycisk pilota A, przekaznik A sterownika wytgczy sie. Rozwarte styki : COM i NO.
Sterowanie: Nacisnij przycisk pilota B, przekaznik B sterownika wtgczy sie. Zwarte styki :COM i NO. Dopdki trzymamy przycisk pilota B
dopdty przekaznik B jest zatgczony. Zwolnij przycisk pilota B, przekaznik B sterownika wytgczy sie. Rozwarte styki : COM i NO.
Sterowanie: Nacis$nij przycisk pilota C, przekaznik C sterownika wtaczy sie. Zwarte styki :COM i NO. Dopdki trzymamy przycisk pilota C
dopdty przekaznik C jest zatgczony. Zwolnij przycisk pilota C, przekaznik C sterownika wyfaczy sie. Rozwarte styki : COM i NO.
Sterowanie: Nacisnij przycisk pilota D, przekaznik D sterownika wiaczy sie. Zwarte styki :COM i NO. Dopdki trzymamy przycisk pilota D
dopdty przekaznik D jest zatgczony. Zwolnij przycisk pilota D, przekaznik D sterownika wytaczy sie. Rozwarte styki : COM i NO.

B). PRZERZUTNIK (A/B/C/D): Zwora zatozona na piny 2i3 Nie wolno pinéw lutowac!

Sterowanie: Nacisnij przycisk pilota A, przekaznik A sterownika wtaczy sie. Zwarte styki : COM i NO. Nacisnij przycisk pilota B, przekaznik A
sterownika wytaczy sie. Rozwarte styki : COM i NO. Jednoczesnie zataczy sie przekaznik B sterownika. Pozostate przekazniki C i D dziataja
tak samo jak przekaznik Ai B.

C). WEACZ/WYLACZ (A/A)(B/B)(C/C)(D/D): Zwora zatozona na piny 1i2 Nie wolno pindw lutowac!

Sterowanie: Naci$nij przycisk pilota A, przekaznik A sterownika wiaczy sie. Zwarte styki : COM i NO. Nacisnij ponownie przycisk pilota A,
przekaznik A sterownika wytgczy sie. Rozwarte styki : COM i NO.

Sterowanie: Naci$nij przycisk pilota B, przekaznik B sterownika wtaczy sie. Zwarte styki : COM i NO. Naci$nij ponownie przycisk pilota B,
przekaznik B sterownika wytaczy sie. Rozwarte styki : COM i NO. Pozostate przekazniki C i D dziatajg tak samo.

Przekazniki A, B, Ci D sterownika pracujg niezaleznie. Moga by¢ dowolnie wtaczane i wytaczane.

PROGRAMOWANIE | KASOWANIE PILOTOW.

Piloty programujemy przy zdjetej obudowie sterownika. Zachowaj ostroznos¢!

WHtacz zasilanie, naci$nij przycisk ,nauki”, kontrolka LED ,,nauki” zapali sie na chwile i zgasnie, nacisnij dowolny

przycisk pilota zdalnego sterowania w ciggu 6 sekund, kontrolka LED "nauki” mignie 4 razy, a nastepnie zgasnie. Oznacza to poprawne
zaprogramowanie pilota.

Uwaga: Sterownik moze obstugiwac¢ do 16 pilotéw. 17 kasuje pilota nr.1

Kasowanie wszystkich pilotéw z pamieci

Nacisnij przycisk ,nauki” i trzymaj przez okoto 8 sekund, kontrolka LED "nauki” zapali sie i zgasnie. Oznacza to poprawne skasowanie
wszystkich pilotéw.



Przyktadowe podtaczenie dowolnych odbiornikéw do

sterownika
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Zwieramy cyng mostki w obrebie pdl zaznaczonych na czerwono (1,2,3,4) Foto 1.

Oznaczenia wyjs¢ przekaznikéw: B-COM, A-NO, C-NC
Powyzej podtaczenie przyktadowe silnikéw elektrycznych 24V. Praca lewo/prawo +24V
Foto 1 pokazuje jak podtaczyc¢ silnik do grupy 1,2 przekainikéw. Do grupy 3,4 podtaczamy drugi silnik identycznie.
WAZNE:
. Stosowac zasilacz podajacy napiecie state = 24V-31V , filtrowane.
. Zastosowanie innego rodzaju zasilania (przekroczenie jego wartosci) lub zasilacza spowoduje niepoprawng prace urzadzenia
lub jego uszkodzenie. Nie podlega to gwarancji, naprawie ani wymianie.
. Ta wersje mozna stosowac w instalacjach samochodéw ciezarowych z napieciem tadowania nie wigkszym niz 31V.
Mozliwos¢ uszkodzenia od przepiec. Nie podlega to gwarancji, naprawie ani wymianie.

Przy montazu zwréci¢ szczeg6lng uwage na prawidtowy montaz.

Zasilanie na sterownik poda¢ po sprawdzeniu poprawnosci montazu i wczesniejszym podtaczeniu odbiornikéw.
KARTA GWARANCYJNA

Preducent udzicja 24 miesiecy gwaranci na poprawne dziatanie urzadzenia

Data montazu

Numer urzqdzenia Pedps | stempel secwsu bib instslscrs

Dodatkowe informacje i mozliwos¢ pobrania schematu i opisu urzadzenia na www.mtalarmy.pl Importer: Mega-Tronik


http://www.mtalarmy.pl/

